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Résumé

Dans le cadre d’un projet visant à mesurer les émissions de gaz polluants issus de sources
agricoles, l’UMR 1402 INRAE AgroParisTech ECOSYS a développé un prototype de cap-
teur actionneur radio-piloté permettant d’exposer à l’air ambiant de façon conditionnelle un
échantillonneur par diffusion passive en fonction des conditions atmosphériques dans le but
d’améliorer l’incertitude de mesure de la méthode.
Après une brève présentation du contexte, la méthode de mesure d’échantillonneurs par dif-
fusion passive est présentée avec ses limites et les améliorations possibles.
Un prototype a été conçu et fabriqué. Il est composé de deux dispositifs.
-Un dispositif mécanique d’exposition conditionnelle.
-Un dispositif de pilotage radio-piloté.
Ce dispositif permet ainsi d’exclure les périodes d’échantillonnage pendant lesquelles les con-
ditions environnementales ne sont pas optimales avec ce type de prélèvement.
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